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Installazione diflmpiantifiEchologici™
Sistemi Energetici da fonte di Energia Rinnovabile
G : : :
* Robotica Educativa ed Industriale
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Laboratorio di Energie
Rinnovabili «EduGreen»
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7 Lavorazione alle macchine utensili (forni, tresatrici, trapani, ecc.)
7/ Operazioni di saldatura
7 l[deazione e realizzazione dif manutaiti arfigianall per applicazioni

incdustriali e commerciali

=2 Studio e testing dil componenti destinafi a veicoli stradali (auto e moto)

Manutenzione di veicoli stradali di picc 'aglia (mini-quad, go Kart, moto)

Elettriticazione di veicoll a combustion
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7 Analisi, assemblaggio € manutenzione disistemi e meccanismi automatizzati

——
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2 Programmazione € testing dif schede: eletironiche (tipo Arduino) e Unita logich

programmapili (PLC)
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2 Studio delle discipline SIEM tramite la robotica educativa
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rogrammazione di Robot industriali fipe COMAU
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—?  Partecipazione d gare e concorsi di rolotica

Automat
machir



Laboratorio di energie rinnovabili (EduGreen))
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=~  Educazione alla sostenibilita

7  buone pratiche previste dall’Agenda 2050

-7 Studio di impianti dif produzione da tonti’ rinnovabili{tofovoltaico
eolico, idrogeno, solare termico) a partire aall’esperienza
sperimentale

—2  JStudio e sperimentazione di veicoli terrestri ad idrogeno
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Labordafrorio di Jcstampd su'e rrogetiazione CAL-CAIV
= Disegno tecnico industriale con il calcolatore (CAD)
=2 Progetftazione mecconica € modellazione fridimensionale '
7 Frogrammazione di stampantic S
—?  Programmazione di macchine a controlio numerico (CNC)

Cicli di produzione automatizzati (CAM)
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Sistemi di produzione fipici dellindustria 4.0
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Disegno e strumenti di misura tipici

della meccanica di precisione Realizzazione di lavorazioni alle

componenti-meccanici

macchine utensili
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Manutenzione e assistenza tecnica su

autoveicoli e motoveicoli

Coding e scuola di Robotica



H V‘q-‘l - I »

\ -~ ﬁ. »
“ '\-v#- -\-—' - -\-'-\‘\*--JA-' J':‘\V'- -—‘--\- -

.....

B n
_j,;:“‘\_

. : -
A i S e s Wk "R
: 1

Studio di sistemi e automazic i ; > 1
Sielio clf gzl 2 clviomeront Ripardzione € manutenzione di

nici Studio ¢ JaJll pianti ele’r’rrla e
relativa installazione e manutenzione

J

SIsfemi meccan

Energle Rlnnovablll

Coding e scuola di Robotica
Studio dei processi industriali con Unita logiche programmalbili
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lettrici-elettronici

Programmagzione di
elettroniche
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S cg% di sensori e delle loro applicazioni

| 0O o T Coding e scuola di Robotica

Magnetismo e motori elettrici
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DISEgNO € progettazione meccanica

p— Programmazione di macchine CNC
Studio delle proprieta dei materiali

sp |men’r0|2|one di mobilita sostenibili A E = Coding e scuola di Robfica
Progettazione e realizzazione di componenti con stampanti 3D _



ANCHE TANTE ORE DI STAGES E MOBILITA’
INTERNAZIONALE ERASMUS+!I




3_/

Stai visualizzando le scuole di indirizzo
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Denominazione Ente

OMNICOMPRENSIVO GIANO
DELL'UMERIA

CIUFFELLI - EINAUDI
EMILIANQ ORFINI
SALVATORELLI-MONETA
CAVOUR - MARCONI - PASCAL

IS SPOLETO

Prov.

PERUGIA

PERUGIA

PERUGIA

PERUGIA

PERUGIA

PERUGIA

Comune

GIANO DELL'UMBRIA

TODI

FOLIGNO

MARSCIANO

PERUGIA

SPOLETO

in un raggio

% Diplomati in regoia
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